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Ker je rot ~V 6= 0 , je integral odvisen od poti.

b)

Parametrična enačba premice skozi A in B: ~r = ~rA + t(~rB − ~rA) = (1, 2 + 2t, 3 + 3t)
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b) druga rešitev:

Polje ~V je skoraj potencialno; preveč je samo člen -y v prvi komponenti.

~V = ~V1 + ~V2 , ~V2 = (−y, 0, 0) , rot ~V1 = 0 , ~V1 = gradu , u =
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Vpeljemo cilindrične koordinate in upoštevamo simetrijo območja.
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